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Motivation

Anerkennung „Kompaktkurs Aufbau 

einer GDI“ als Wahlpflichtfach 

im Rahmen des UNIGIS Studiums möglich!
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Motivation

 Agisoft PhotoScan 
Pro

 Pix4D Mapper

 Visual SFM + 
MeshLab

 Web ODM

 MicMac 
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Motivation

1. Campingplatz der 
Hatzfeldt­
Wildenburg’schen 
Forstverwaltung

2. Steinbruch in Warstein
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Forschungsziele

1. Welche Plattform eignet sich für die Prozessierung 
von  UAV-Bildaufnahmen am besten?

2. Welche Ausstattung ist empfehlenswert?

3. In wie Weit beeinflussen die Rohdaten die 
Fähigkeiten der UAV-Prozessierung und Analyse?



UAV Bildprozessierung mit Open-Source-Software
Charlotte Toma, WhereGroup GmbH & Co. KG

Workflow

1. Missionsplanung in den 
Untersuchungsgebieten

DROHNEN-
VERODNUNG
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Workflow

1. Missionsplanung

2. Datenerfassung mit Micro-UAV 
DJI Phantom 4
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Workflow

1. Missionsplanung

2. Datenerfassung

3. Datenverarbeitung

Fotos 
hinzufügen

Fotos 
ausrichten

BBOX ggf. 
anpassen

Grobe/ 
Dichte 

Punktwolke

Polygonnetz 
(Mesh) Textur

Tiled Model, 
DEM/DSM, 

Orthomosaik
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Workflow

1. Missionsplanung

2. Datenerfassung

3. Datenverarbeitung

Fotos 
hinzufügen

Fotos 
ausrichten

BBOX ggf. 
anpassen

Dichte 
Punktwolke

Polygonnetz 
(Mesh) Textur

Tiled Model, 
DEM/DSM, 

Orthomosaik
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Workflow

1. Missionsplanung

2. Datenerfassung

3. Datenverarbeitung

4. Analyse und Bewertung



UAV Bildprozessierung mit Open-Source-Software
Charlotte Toma, WhereGroup GmbH & Co. KG

Forschungsziele + Hypothese

1. Welche Plattform eignet sich für die Prozessierung 
von  UAV-Bildaufnahmen am besten?

2. Welche Ausstattung ist empfehlenswert?

3. In wie Weit beeinflussen die Rohdaten die 
Fähigkeiten der UAV-Prozessierung und Analyse?

OS Software = effizient und kostengünstig

Nutzung von Micro-UAV Bilddaten und OSS

Datenqualität unabh. f.d. Fähigkeit
der UAV-Prozessierung & unabhängig von der 
gewählten Plattform
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Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit ...

Fragen?

Charlotte Toma
WhereGroup GmbH & Co. KG
Eifelstraße 7 | 53119 Bonn

Tel.: +49 (0)228 909038-0
Fax: +49 (0)228 909038-11

info@wheregroup.com
http://www.wheregroup.com

mailto:info@wheregroup.com

